" LIVRE PREMIER.

CHAPITRE V.
Moteurs secondaires.

128, Tappelle moteurs secondaires ceux qui restitucnt des

q @

riear. Mais comme ils agissent indépendamment de la force na-
tarelle qui a prodult cet cffet, et qu'ils sont par suite, pour I
‘machine dont s font partie, de véritables moteurs, il est néces-
safre d'étudier les mouvements qu'ils peavent engendrer.

§ 17, PESANTEUR.

129. Soit un eylindre autour duguel s enroule une corde sup-
portant un poids P. Si on a fait tourner ce cylindre detelle
sorte que le poids sn soit rapproché, le systéme représentc
un moyen de produire un traail mé-
canique en raison dunombre de tours
@enroulement et de la grandeur du
poids P. Ce travail sera PH, H étant
In hauteur dont e poids peut descen-
dre, en produisant un nombre n de
tours de eylindre donné par I rela-
tion; H = 27, r étant le rayon du it
eylindre.

Le poids moteur agissant toujours tangentiellement au cylin-
are, Teffort qui tend ale faire tourner reste constants il ne varie
qu'en raison du poids de la plus ou moins grande longueur de
corde déroulée.

nEssORTS.

130 —Les ressorts, en général construits en acier, sont em-
ployés fréquemment dans les machines.






